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Abstract of EP1118803 

The barrel contains a series of circular grooves 
(24,26,28) for guiding the cam followers 
(18,20,22), each one containing two chicanes 
(34,36,40,42,46,50) to axially displace the cam 
followers, which operate the selector forks (14). 
At least one of the chicanes, in one of the paths, 
has a selective guide latch (52), which can retract 
out of position on the reverse turning of the barrel 
to maintain the follower in the neutral position. 
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(54) Barrillet de commande pour botte de vitesses et boite de vitesses equipee d'un tel barillet 



(57) Uinvention propose un barillet de commande 
sequentielle de vitesses pour vehicule automobile, com- 
portant au moins deux pistes de guidage (24, 26, 28) 
circulaires de doigts de commande (18, 20, 22) defour- 
chette qui presentent chacune deux chicanes (34, 36, 
40, 42, 46, 50) opposees permettant de devier un doigt 
de part et d'autre d'une position axiale de point mort de 



fagon a declencher le crabotage de Tun ou ('autre de 
deux pignons de vitesse de rangs consecutifs au pas- 
sage d'une chicane en regard devant ce doigt, caracte- 
rise en ce qu'au moins une chicane d'une des pistes du 
barillet presente des moyens de guidage selectif du 
doigt de commande permettant d'eviter le deport de ce 
doigt dans la chicane lorsque le barillet tourne dans un 
sens determine. 
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Description 

[0001 ] L'invention concerne la commande sequentiel- 
le des vitesses dans une boTte de vitesses de vehicute 
automobile a arbres paralleles et a engrenages. 
[0002] Plus precisement, elle a pour objet un barillet 
de commande sequentielle des vitesses pour vehicule 
automobile comportant au moins deux pistes circulaires 
de guidage des doigts de commande des fourchettes, 
qui presenters chacune deux chicanes opposees per- 
mettant de devier un doigt de part et d'autre d'une po- 
sition axiale de point mort de facon a declencher le cra- 
botage de I'un ou I'autre des deux pignons de Vitesse 
de rang consecutif au passage d'une chicane devant ce 
doigt. 

[0003] L'invention porte egalement sur une boTte de 
vitesses munie d'une barillet de ce type. 
[0004] On connaTt de nombreux system es de com- 
mande de vitesses a barillets. 

[0005] En regie generale, la montee ou la descente 
des rapports de telles boltes s'effectuent rapport par 
rapport en crabotant tous les rapports. 
[0006] Ainsi, un conducteur qui desire passer d'un 
rapport de rang courant a un rapport distant de deux 
rangs du rapport courant doit necessairement craboter 
le rapport qui est consecutif au rapport courant, dans le 
sens de passage desire, avant de pouvoir passer de ce- 
lui-ci au rapport de deux rangs distant du rapport cou- 
rant. 

[0007] Ceci presente un inconvenient dans le cas 
d'une utilisation "sportive" de la boTte, ou dans une si- 
tuation d'urgence, comme par exemple lorsque le con- 
ducteur dolt retrograder pour benef icier de toute la puis- 
sance du frein moteur du vehicule, car le conducteur ne 
peut effectuer de saut de rapport. Le temps de passage 
du rapport courant au rapport distant de deux rangs du 
rapport courant se trouve ainsi considerablement allon- 
ge par le crabotage du rapport intermediaire. 
[0008] Pour remedier a cet inconvenient, l'invention 
propose de sauter, lorsqu'on le souhaite, le crabotage 
du rapport intermediaire. 

[0009] Dans ce but, elle prevoit qu'au moins une chi- 
cane d'une des pistes du barillet presente des moyens 
de guidage selectrf du doigt de commande penmettant 
d'eviter le deport de ce doigt dans la chicane lorsque le 
barillet toume dans un sens determine. 
[0010] Selon un mode de realisation preferentiel de 
l'invention, les moyens de guidage component un pene 
escamotable qui s'efface devant un doigt de commande 
de fourchette dans un sens de rotation determine du ba- 
rillet, de facon a empecher ce doigt de s'engager dans 
la chicane, tout en imposant a ce doigt son engagement 
dans la meme chicane lorsque le barillet toume en sens 
oppose. 

[0011] Ce pene peut par exemple basculer sur le ba- 
rillet autour d'un pivot et etre rappele par un ressort dans 
une position de repos. 

[0012] Selon un autre mode de realisation, supposant 
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que le rapport qu'on qultte et le rapport qu'on veut sauter 
soient commandes par des chicanes d'une merne piste, 
les moyens de guidage associes a celle-ci component 
une deviation permettant au doigt de commande d'eviter 

s une des chicanes dans un sens de rotation du barillet, 
et un element de guidage fixe par rapport au barillet im- 
posant au doigt son engagement dans la chicane lors- 
que le barillet tourne en sens oppose. 
[001 3] Cette chicane peut alors deboucher a I'une de 

io ses extremites dans la voie moyenne du point mort de 
la piste et a son autre extremite dans la deviation. 
[0014] L'invention a egalement pour objet une botte 
de vitesses equipee d'un tel barillet, dont la rotation peut 
etre commandee, sort en reponse a I'actionnement d'un 

is organe de commande impulsionnel par le conducteur, 
sort automatiquement par un calculateur electronique. 
[001 5] D'autres caracteristiques et avantages de l'in- 
vention apparaTtront a la lecture de la description de- 
taillee qui suit pour la comprehension de laquelle on se 

20 reportera aux dessins annexes dans lesquels : 

- la figure 1 est une vue en perspective d'un barillet 
de commande d'une boTte de vitesses realisee se- 
lon un etat anterieur de la technique, 
la figure 2 est une vue developpee des pistes qui 
sont agencees a la peripherie du barillet de com- 
mande de la boTte de vitesses de la figure 1 , 
la figure 3 est une vue en perspective d'un barillet 
de commande d'une boTte de vitesses realisee se- 
lon l'invention, 

la figure 4 une vue developpee des pistes qui sont 
agencees a la peripherie du barillet de la figure 3, 
les figures 5a a 5c illustrent des positions succes- 
sives d'un doigt de commande d'une fourchette de 
la botte de vitesses dans une piste de ce barillet au 
cours d'un saut de rapport, 
la figure 5d illustre le crabotage du rapport preala- 
blement saute comme decrit aux figures 5a a 5c, 
les figures 6a et 6b relatives au second mode de 
realisation du barillet montrent des positions suc- 
cessives du doigt de commande de la fourchette de 
la boite de vitesses dans la piste au cours du saut 
de rapport, 

la figure 6c illustre le crabotage du rapport preala- 
blement saute comme decrit aux figures 6a et 6b. 

[0016] Dans la description qui va sulvre, des chiffres 
de reference identiques designent des pieces identi- 
ques ou ayant des fonctions similaires. 
[0017] On a represents a la figure 1 une partie des 
moyens 10 de commande d'une boTte de vitesses (non 
representee) a commande dite sequentielle pour vehi- 
cule automobile. 

[001 8] De manlere connue, une telle boTte de vitesses 
comporte des arbres paralleles, notamment au moins 
un art re primaire et un arbre secondaire paralleles, et 
ces arbres portent au moins quatre pignons fous asso- 
cies a quatre rapports consecutif s de marche avant, 
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chaque pignon fou d'un'arbre engrenant en permanen- 
ce avec un pignon fixe de I'autre arbre et Stant suscep- 
tible d'etre crabote surson arbre par un dispositif de cra- 
botage axial associe. 

[001 9] En particul ier, la plupart des boTtes de vitesses 
conventionnelles comportent cinq rapports de marche 
avant et un rapport de marche arriere, qui sont obtenus 
par crabotage de six pignons fous associes. 
[0020] Les pignons fous sont groupes par paires et 
les deux pignons fous de chaque paire sont suscepti- 
bles d'etre crabotes selectivement par un dispositif as- 
socie double de crabotage qui comporte un baladeur 
mobile axialement entre deux positions extremes et op- 
poshes qui correspondent chacune au crabotage de Tun 
des deux pignons fous. 

[0021] Ainsi, un premier baladeur est susceptible de 
realiser le crabotage de Tun ou I'autre des pignons fous 
associes aux premier et deuxieme rapports de marche 
avant, un deuxieme baladeur est susceptible de realiser 
le crabotage de Tun ou Pautre des pignons fous associes 
aux troisieme et quatrieme rapports de marche avant, 
et un troisieme baladeur est susceptible de realiser le 
crabotage de I'un ou I'autre des pignons fous associes 
au cinquieme rapport de marche avant et au rapport de 
marche arriere. 

[0022] Comme I'illustre la figure 1 , le baladeur asso- 
cie a chaque paire de pignons fous est actionne par une 
extremite 12 d'une fourchette 14 dont I'autre extremity 
1 6 opposee comporte un doigt. Sur ia figure 1 , on a re- 
presents trois doigts 1 8, 20, et 22 associes chacun a 
une fourchette du type de la fourchette 14, chacun de 
ces doigts etant regu radiatement dans une piste circu- 
late associee 24, 26, et 28 d'un barillet 30 cylindrique 
de commande dont I'axe A de rotation est parallele aux 
arbres de la boTte de vitesses. 

[0023] La rotation du barillet 30 autour de son axe A 
est commandee par exemple par un actionneur rotatif 
pilote par un module eiectronique de commande (non 
represented en rSponse a I'actionnement par le conduc- 
teurdu vehicule d'un levierdechangementdes rapports 
de la botte de vitesses ou sur ordre du calculateur, et 
est susceptible de guider seiectivement les doigts 18, 
20 ou 22 dans des chicanes des pistes peripheriques 
24, 26 ou 28 pour provoquer des mouvements axiaux 
des doigts 1 8, 20 ou 22, ces mouvements etant destines 
a provoquer le crabotage de Tun ou I'autre des deux pi- 
gnons fous associes a chaque doigt 18, 20 ou 22. 
[0024] On a represents a la figure 2 la surface cylin- 
drique 32 du barillet 30, developpee suivant un plan. La 
surface 32 comporte, a titre d'exemple, de la gauche 
vers la droite de la figure 2, une piste 28 qui est associee 
aux premier et deuxieme rapports de marche avant, une 
piste 26 qui est associee aux troisieme et quatrieme rap- 
ports de marche avant, et une piste 24 qui est associee 
au cinquieme rapport de marche avant et au rapport de 
marche arriere. 

[0025] La piste 28 comporte deux chicanes 34 et 36 
qui s'ecartent axialement de part et d'autre d'une voie 



38 transversale moyenne de point mort de ia piste 28 
pour provoquer un mouvement axial du doigt 22 destine 
a provoquer le crabotage de Tun ou I'autre des pignons 
fous des premier et deuxieme rapports de marche 

5 avant. La chicane 36 est par exemple destinee, aucours 
de la rotation du barillet 30, a recevoir le doigt 22 pour 
le guider selon un mouvement axial vers la droite cor- 
respondent au crabotage du premier rapport de marche 
avant. La chicane 34 est par exemple destinee, au cours 

10 de la rotation du barillet 30, a recevoir le doigt 22 pour 
le guider selon un mouvement axial vers la gauche cor- 
respondant au crabotage du deuxieme rapport de mar- 
che avant. 

[0026] D'une facon analogue, la piste 26 comporte 
15 deux chicanes 40 et42 qui s'ecartent axialement de part 
et d'autre d'une vole 44 transversale moyenne de point 
mort de la piste 26 pour provoquer un mouvement axial 
du doigt 20 destine a provoquer le crabotage de I'un ou 
I'autre des pignons fous des troisieme et quatrieme rap- 
20 ports de marche avant. La chicane 40 est par exemple 
destinee, au cours de la rotation du barillet 30, a recevoir 
le doigt 20 pour le guider selon un mouvement axial vers 
la droite correspondant au crabotage du troisieme rap- 
port de marche avant. La chicane 42 est par exemple 
25 destinee, au cours de la rotation du barillet 30, a recevoir 
le doigt 20 pour le guider selon un mouvement axial vers 
la gauche correspondant au crabotage du quatrieme 
rapport de marche avant. 

[0027] Enfin, la piste 24 comporte deux chicanes 46 

30 et 50 qui s'ecartent axialement de part et d'autre d'une 
voie 48 transversale moyenne de point mort de la piste 
26 pour provoquer un mouvement axial du doigt 1 8 des- 
tine a provoquer le crabotage de I'un ou I'autre des pi- 
gnons fous du cinquieme rapport de marche avant et du 

35 rapport de marche arriere. La chicane 50 est par exem- 
ple destinee, au cours de la rotation du barillet 30, a re- 
cevoir le doigt 18 pour le guider selon un mouvement 
axial vers la droite correspondant au crabotage du cin- 
quieme rapport de marche avant et la chicane 46 est 

40 par exemple destinee, au cours de ia rotation du barillet 
30, a recevoir le doigt 1 8 pour le guider selon un mou- 
vement axial vers la gauche correspondant au crabota- 
ge du rapport de marche arriere. 
[0028] Toutes les chicanes sont agencees suivant 

45 des positions decalees angulairement autour de I'axe A 
les unes par rapport aux autres a la peripherie du barillet 
30, de facon a provoquer le crabotage success if de tous 
les rapports au fur et a mesure de la rotation du barillet 
30 en n'engageant, pour chaque position angulaire, 

50 qu'un seul des doigts 18, 20, ou 22 dans une chicane 
46, 50, 40, 42, 36, ou 34 dSterminee. 
[0029] Pour effectuer une montSe des rapports, en 
partant d'une position angulaire du barillet 30 dans la- 
quell e le doigt 1 8 est engage dans la chicane 46 de era- 

55 botage du rapport de marche arriere, une rotation du 
barillet dans le sens de montSe des rapports indique par 
la fleche M de la figure 2 provoque successivement I'en- 
gagement du doigt 22 dans la chicane 36 du premier 
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rapport de marche avant puis dans la chicane 34 du 
deuxieme rapport de marche avant, ('engagement du 
doigt 20 dans la chicane 40 du troisieme rapport de mar- 
che avant puis dans la chicane 42 du quatrieme rapport 
de marche avant, et enfin Pengagement du doigt 18 
dans la chicane 50 du cinquieme rapport de marche 
avant. 

[0030] Reciproquement, la descente des rapports 
s'effectue en entratnant le barillet 30 en rotation dans le 
sens de la fleche D de la figure 2. 
[0031 ] Pour un sens de rotation determine du barillet 
30, le passage d'un rapport de rang courant a un rapport 
distant de deux rangs du rapport courant ne peut s'ef- 
fectuerdirectement et necessite, parfois inutilement, de 
craboter puts de decraboter te rapport intermediaire sui- 
vant le rapport de rang courant. 
[0032] Cette conception n'est pas satisfaisante, puis- 
qu'eile augmente considerablement le temps de passa- 
ge du rapport de rang courant au rapport distant de deux 
rangs du rapport courant. 

[0033] Pour remedier a cet inconvenient, I'invention 
propose un barillet 30 de commande tel que decrit en 
reference aux figures 3 a 6c. 

[0034] Comme I'illustre la figure 3, les moyens de 
commande de la boTte de vitesses selon I'invention corn- 
portent, d'une facon analogue a I'etat anterieur de la 
technique, des baladeurs (non represented) qui sont as- 
socies a chaque paire de pignons fous et qui sont ac- 
tio nnes par des extremes 1 2 de fourchettes 1 4 dont les 
extremites 1 6 oppos6es comportent chacune un doigt. 
[0035] Conformement a I'invention, au moins une pis- 
te circulaire 26 ou 28 du barillet 30 comporte des 
moyens de guidage seiectif 52 qui permettent, a partir 
d'un rapport de marche avant courant de rang determi- 
ne, et uniquement lors de la rotation du barillet dans un 
sens determine, d'empecher le doigt 20 ou 22 associe 
a la piste 26 ou 28 de p6n6trer dans la chicane qui est 
associee au crabotage du rapport suivant d'un rang le 
rapport courant dans le sens de rotation du barillet 30 
pour eluder le crabotage de ce rapport suivant, notam- 
ment afin de r6aliser un saut de ce rapport suivant. 
[0036] Plus particulierement, selon le premier mode 
de realisation illustre par les figures 3 a 5c, les moyens 
de guidage selectif 52 permettent, a partir d'un rapport 
de marche avant de rang courant determine, de sauter 
le rapport de rang immediatement inferieur, notamment 
afin d'engager le rapport interieur de deux rangs du rap- 
port courant de rang determine. 
[0037] Cette disposition n'est pas limitative de I'inven- 
tion, et les moyens de guidage 52 pourraient etre des- 
tines a sauter certains rapports dans le sens de la mon- 
t£e des rapports. 

[0038] La disposition qui va etre decrite en reference 
aux figures 3 a 5c correspond toutefois au mode de rea- 
lisation pr6f6r6 de I'invention car elle permet au conduc- 
teur du vehicule de retrograder rapidement afin de ra- 
lentir efficacement le vehicule, notamment comme il 
peut §tre amend a le faire dans le cadre d'une utilisation 



sportive ou pour obtenir une forte deceleration de celui- 
ci en le ralentissant a I'aide du frein moteur. 
[0039] Dans le cas particulier d'une boTte de vitesses 
a cinq rapports de marche avant et un rapport de mar- 

5 che arriere, la boTte de vitesses comporte un moyen de 
guidage 52 qui permet d'empecher le doigt 20 de pene- 
trer dans la chicane 42 correspondent au quatrieme rap- 
port de marche avant, un moyen mecanique 52 qui per- 
met d'empecher le doigt 20 de pen£trer dans la chicane 

10 40 correspondant au troisieme rapport de marche 
avant, et un moyen de guidage 52 qui permet d'empe- 
cher le doigt 22 de p6n6trer dans la chicane 34 corres- 
pondant au deuxieme rapport de marche avant. 
[0040] Conformement a I'invention, chacune de ces 

*5 chicanes 42, 40 ou 34 comporte une voie 43a, 41 a; ou 
35a de crabotage associee qui s'6carte axialement de 
la vote transversale moyenne associee 44 ou de la voie 
38 moyenne de point mort et comporte un 6videment 
43b, 41b, ou 35b qui s'etend dans le prolongement de 

20 la voie transversale 44 ou de la voie 38 moyenne de 
point mort. 

[0041] Chaque chicane 42, 40 ou 34 comporte un pa- 
ne escamotable associe 43c, 41c, ou 35c qui, a partir 
d'une position de repos, representee a la figure 4 et 

25 dans laquelle il obstrue seulement revidement 43b, 41b, 
ou 35b associe, est susceptible, lorsque le barillet tour- 
ne dans le sens D de rotation de descente des rapports 
(indique par la fleche de la figure 4), de s'effacer devant 
le doigt 20 ou 22 consid6r6 suivant une position esca- 

30 mot6e pour eiuder le crabotage du quatrieme, troisieme 
ou deuxieme rapport associe a la chicane 42, 40 ou 34 
respectivement. 

[0042] Un exemple du fonctionnement d'un pdne es- 
camotable 35c est represente en reference aux figures 
35 5a a 5d. 

[0043] Comme I'illustre la figure 5a, la piste 28 recoit 
en coulissement le doigt 22 et comporte la chicane 34 
associee au crabotage du deuxieme rapport de marche 
avant et la chicane 36 associee au crabotage du premier 

40 rapport de marche avant. 

[0044] La chicane 34 associee au crabotage du 
deuxieme rapport de marche avant comporte, dans sa 
partie a gauche de la figure 5a, la voie 35a de crabotage 
qui est susceptible de provoquer un deplacement axial 

^5 vers la gauche du doigt 22 pour provoquer le passage 
du deuxieme rapport de marche avant. 
[0045] La chicane 34 comporte, a droite de la vote 35a 
de crabotage et dans le prolongement de la voie 38 
moyenne de point mort, un 6videment 35b. 

50 [0046] Par ailleurs, elle presente un p§ne 35c bascu- 
lant sur le barillet 30 autour d'un pivot 35d. 
[0047] Dans la position de repos du pdne 35c qui est 
par exemple illustr6e aux figures 5b a 5d, celui-ci obs- 
true revidement 35b. 

55 [0048] Lorsque le barillet 30 quitte une position angu- 
laire correspondant au crabotage du troisieme rapport 
de marche avant, le doigt 20, decrit precedemment en 
reference a la figure 4, quitte la chicane 40 et le doigt 
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22 approche de la chicane 34 associee au passage du 
deuxieme rapport de marche avant, comme illustre a la 
figure 5a par sa position 22 v 

[0049] Le pene 35c est forme d'une plaque qui est ar- 
ticulee par un pivot 35d a la peripherie 32 du barillet et 
qui est rappe!6e en position de repos par un ressort spi- 
ral 35e, en appui contre une butee 35f qui s'etend ra- 
dialement a partir de la surface 32 du barillet. 
[0050] Lorsque le barillet 30 est entraine en rotation 
dans le sens D de la descente des rapports, le doigt 22 
repousse une face 35g du pene 35c, qui s'efface devant 
le doigt 22 sans le devier de la vole moyenne 38 de la 
piste 28, comme represente par la position 22 2 du doigt 
22. 

[0051] Puis, la rotation du barillet 30 se poursuivant 
dans le meme sens D, tandis que le pene 35c est rap- 
pele elastiquement par le ressort 35e a I'encontre de la 
butee 35f, le doigt 22 poursuit sa trajectoire suivant la 
vole moyenne 38 de la piste 28 et occupe par exemple 
une position 22 3 repr6sentee a la figure 5b. 
[0052] Des lors, si la rotation du barillet 30 se poursuit 
dans le sens D de la descente des rapports, le doigt 22 
est susceptible d'occuper une position 22 4 de crabotage 
du premier rapport de marche avant dans la chicane 36 
associee au premier rapport de marche avant comme 
illustre en figure 5c. 

[0053] En revanche, si le conducteur du vehicule 
commande le passage du deuxieme rapport de marche 
avant, le module electronique commande I'inversion du 
sens de rotation du barillet 30 dans le sens de la montee 
des rapports qui est represente par la fleche M de la 
figure 5d. 

[0054] Avantageusement, le passage du deuxieme 
rapport de marche avant s'effectue a partir de la position 
22 3 du doigt 22. ^inversion du sens de rotation du ba- 
rillet 30 est commandee a partir de cette position 22 3 
sans que le doigt 22 n'ait atteint la position 22 4 de pas- 
sage du premier rapport de marche avant. 
[0055] Comme I'illustre la figure 5d, du fait de I'inver- 
sion du sens de rotation du barillet 30, le doigt 22 ren- 
contre alors une rampe 35h inclinee du pene 35c qui, 
dans la position de repos du pene 35c vers laquelle il a 
ete rappele elastiquement, affleure radialement au-des- 
sus d'un bord 54 de la voie 38 transversale moyenne 
qui est oppose axialement a la voie 35a de crabotage 
de la chicane 34, et qui rejoint ladite voie 35a de crabo- 
tage de la chicane 34. 

[0056] La rampe inclinee 35h du pene 35c assure un 
guidage du doigt 22 vers la voie 35a de crabotage de la 
chicane 34, ce qui lui permet d'occuper une position 22 5 
dans laquelle il commande avantageusement le crabo- 
tage du deuxieme rapport de marche avant. 
[0057] Les figures 6a a 6c illustrent un second mode 
de realisation de Invention qui est destine a permettre, 
a partir d'un rapport de rang courant, le saut d'un rapport 
de rang immediatement inferieur au rapport de rang 
courant, dans le cas particulier ou les chicanes de com- 
mande de passage de ces rapports sont sur une meme 



piste. 

[0058] Pour sauter le troisieme rapport de marche 
avant, les moyens de guidage selectif 52 de la piste 26 
comportent une deviation 56 de la piste 26 qui relie la 
5 chicane 42 associee au rapport quatrieme courant et la 
voie 44 transversale moyenne de point mort au dela de 
la chicane 40 associee au troisieme rapport de marche 
avant suivant dans le sens de descente des rapports 
represente par la fleche D illustrant la sens de rotation 
10 du barillet 30. 

[0059] De la sorte, le doigt 20 occupant initialement 
la position 20., de crabotage du quatrieme rapport de 
marche avant, il est susceptible (comme illustre a la fi- 
gure 6a), de glisser le long de la deviation 56, puis d'etre 
15 ramene selon une position intermediaire 20 2 dans la pis- 
te 26 le long de la voie moyenne 44 de celle-ci en evitant 
la chicane 40 de crabotage du troisieme rapport de mar- 
che avant. 

[0060] Des lors, si le module electronique commande 
20 la poursuite de la rotation du barillet 30 suivant le sens 
D de descente des rapports, le doigt 20 occupe une po- 
sition 20 3 dans laquelle il demeure dans voie 44 de point 
mort de la piste 26 comme illustre a la figure 6b, le doigt 
22 commandant le passage des rapports de rang infe- 
25 rieur. 

[0061] En revanche, si le conducteur du vehicule de- 
sire passer le troisieme rapport de marche avant, le mo- 
dule electronique commande I'inversion du sens de ro- 
tation du barillet 30, comme illustre par la fleche M de 
30 montee des rapports de la figure 6c. 

[0062] La chicane 40 associee au troisieme rapport 
de marche avant debouche a ses extremites 58 et 60 
respectivement dans la deviation 56 et dans la voie 44 
transversale moyenne de point mort pour permettre le 
35 crabotage du troisieme rapport de marche avant en 
commandant la rotation inverse du barillet 30. 
[0063] A cet effet, un element 62 de guidage fixe par 
rapport au barillet est interpose axialement en regard 
de la chicane 40 du troisieme rapport de marche avant 
40 entre celle-ci et la deviation 56. L'element 62 presente 
une forme sensiblement triangulaire dont le sommet 64 
est tourne vers la chicane 40 du troisieme rapport de 
marche avant et dont la base 66 est agencee dans le 
prolongement de la deviation 56. 
45 [0064] La base 66 de I'element 62 permet d'assurer 
le guidage du doigt 20 dans la deviation dans le sens D 
de la descente des rapports, et permet, comme elle est 
agencee dans le prolongement de la deviation 56, d'em- 
pecher le doigt 20 de retourner dans la deviation 56 lors- 
so que le barillet 30 est commande dans le sens de rotation 
inverse M. 

[0065] Un cote 68 de I'element de guidage 62, for- 
mant rampe inclinee, permet alors, comme I'illustre la 
figure 6c, de guider le doigt 20 vers la chicane du troi- 
55 sieme rapport de marche avant pour realiser le crabo- 
tage de ce rapport. 

[0066] ^invention permet de disposer d'une boTte de 
vitesses a commande dite sequentielle qui permet d'ef- 
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fectuer des retrogradages rap ides, ce qui am6Nore sen- 
sibtement les conditions de security de fonctionnement 
du vehicule equips d'une telle boTte. 



rotation du barillet est commandee automatique- 
ment par un calculateur electronique. 
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Revendicatlons 



1. Barillet de commande de vitesses pour vehicule 
automobile, comportant au moins deux pistes de 
guidage (24, 26, 28) circulates de doigts de com- io 
mande (18, 20, 22) de fourchette qui prGsentent 
chacune deux chicanes (34, 36, 40, 42, 46, 50) op- 
posees permettant de devier un doigt de part et 
d'autre d'une position axiale de point mort de facon 

a declencher le crabotage de Tun ou I'autre de deux is 
pignons de Vitesse de rangs consecutifs au passa- 
ge d'une chicane en regard devant ce doigt, du type 
dans lequel au moins une chicane d'une des pistes 
du barillet presente des moyens de guidage selectif 
du doigt de commande permettant d'eviter le deport 20 
de ce doigt dans la chicane lorsque le barillet tourne 
dans un sens determine, caracterise en ce que les 
moyens de guidage (52) d'une piste (28) compor- 
tent un pene escamotable (35c) qui s'efface devant 
un doigt de commande (22) dans un sens de rota- 25 
tion determine du barillet de facon a eviter audit 
doigt de s'engager dans une chicane (34) , et qui im- 
pose audit doigt son engagement dans la meme 
chicane dans le sens de rotation oppose. 

30 

2. Barillet selon la revendication precedents, caracte- 
rise en ce que ie pene (35) bascule sur le barillet 
(30) autour d'un pivot (35d), en etant rappete par un 
ressort (35 e ) dans une position de repos. 

35 

3. Barillet selon la revendication 1 ou 2, caracterise en 
ce que le pene presente une rampe inclin6e (35h) 
imposant I'engagement du doigt (22) dans la chica- 
ne (34) dans ledit sens de rotation oppose, 

40 

4. Barillet selon I'une quelconque des revendications 
precddentes, caracterise en ce qu'il comporte une 
piste de commande (28) d'une fourchette associee 
aux deux premiers rapports de marche avant, une 
piste de commande (26) associ6e aux deux rap- *s 
ports suivants, et une piste de commande (24) as- 
sociee au dernier rapport de marche avant et a la 
marche arriere. 



5. BoTte de vitesses comportant un barillet selon I'une so 
quelconque des revendications prec£dentes, ca- 
ract6ris6e en ce que la rotation du barillet est com- 
mandee en r£ponse a I'actionnement d'un organe 

de commande impulsionnel des changements de 
rapport par le conducteur. 55 

6. Botte de vitesses comportant un barillet selon I'une 
des revendications 1 a 4, caracte>ise en ce que la 
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